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1 Uvod

Program implementuje algoritmus vyhledavani cesty v barevném prostoru
HSV. Tento algoritmus hledéd od predpokladaného stiedu levy a pravy okraj
cesty v obraze. Od predpoklidaného stiedu se vzdy hledd nejvzdalenéjsi
pixel, ktery je se stfedem spojité spojen pixely cesty. Pixel cesty je urcen
podle nastaveni algoritmu vzdy mnozinou stiednich hodnot H a rozptylem
téchto hodnot.

Pro uzivatelskou interakci je vytvoreno okno v kterém uzivatel pfidavi,
odebird snimky na kterych se bude cesta hledat. Dale muze vytvaret nasta-
ven{ algoritmu vybérem oblasti cesty na zobrazeném snimku ¢i nac¢ist vlastni
nastaveni nebo nastaveni které si diive vytvoril a nasledné ulozil. Program se
pokusi vzdy pii spusténi nacist soubor rozpoznaniCestySetting.txt v kterém
je ulozeno nastaveni algoritmu.
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Obrézek 1: Okno programu s zobrazenym snimkem a cestou v ném.



2 Zakladni pouziti

Po spusténi aplikace se nahraje nastaveni ze souboru rozpoznaniCestySetting.txt

pokud soubor neexistuje tak se aplikace spusti bez vytvoreného nastaveni.
Uzivatel nahrava snimky ke zpracovani pifez menu soubory nacist. Nasledné

se otevie dialogové okno ve kterém si uzivatel muze zvolit vice soubori, které

se nahraji. Po zvoleni soubort se vybrané soubory zobrazi v pravém sloupci.
Vybér souborti Obr. 2 je mozno editovat tim, ze se v pravém sloupci

ozna¢i soubory, které chceme smazat a zmacknutim klavesy delete se vy-

brané soubory smazou.
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Obrazek 2: Okno programu s vybranymi soubory k smazani.

Pokud uzivatel vytvoril ¢i nahral nastaveni algoritmu. MuZze na vybranych
souborech spustit rozpoznavani cesty zmacknutim tlacitka start ve spodni
Céasti aplikace. Bézici rozpoznéani cesty je mozno zrusit tlacitkem stop.
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Obrézek 3: Okno programu se zruSenym rozpoznavanim cesty.



3 Tvorba vlastniho nastaveni

3.1 Vytvoreni nastaveni v aplikaci

Uzivatel ma moznost vytvorit nastaveni algoritmu rozpoznani cesty v apli-
kaci. Pro vytvofeni, ulozeni, na¢teni a smazani slouzi polozka menu Nasta-
veni.

Nacteni nastaveni vzdy probéhne ze souboru rozpoznaniCestySetting.txt
a stejné uloZzeni nastaveni.

Smazani nastaveni vymaze vSechna nastaveni algoritmu takze pii spusténi
rozpoznavani cesty nebu zadné cesta vyznacena.

Vytvoieni nastaveni musi byt nahran alesponn jeden snimek pokud neni
tak nastaveni nelze vytvorit. Pokud je nahran alespon jeden snimek potom
se zobrazi v levé ¢asti vybrany snimek z vybéru. Pokud zadny neni vybran
tak se zobrazi prvni snimek ve vybéru. V tomto zobrazeném snimku uzivatel
mysi vybere obdélnikovou oblast cesty a podle této oblasti se nastavi algo-
ritmus. Toto nastaveni lze provézt vice krat s tim, ze nastaveni algoritmu se
bude pfi vice nastaveni jen poupravovat.
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Obrézek 4: Okno programu s tvorbou vlastniho nastaveni.



3.2 Soubor s nastavenim

Pro nastaveni celé aplikace lze vytvorit soubor rozpoznaniCestySetting.txt,
ktery bude obsahovat na kazdém fadku jedno nastaveni. Kazdé nastaveni ob-
sahuje hlavicku a mezerou oddéleny parametry. Pomoci souboru nastaveni
Ize nastavit algoritmus rozpoznani cesty, cas mezi snimky a cesty k
vybranym jpg souborim.

Nastaveni:

1. algoritm: double double - slouzi pro nastaveni rozpoznavané cesty
prvni double urcuje stfedni hodnotu barvy pixelu cesty a druhy double
urcuje rozptyl této stfedni hodnoty.

2. path: string - urcuje cestu kterd se nerekurzivné prohledd a vSechny
nalezeny jpg snimky se ptidaji do vybéru na zpracovani.

3. waitTime: long - nastaveni ¢ekani mezi snimky pii zpracovani vsech
vybranych snimku algoritmem.

Ukazka souboru rozpoznaniCestySetting.txt

waitTime: 1000

path: Cestalpg

algoritm: 34.19028916429076 0.08318903308077026
algoritm: 31.996847565709114 0.028481476153414273
algoritm: 30.000000000000004 0.03720970481239647
algoritm: 32.70064459151877 0.06499126738512812
algoritm: 27.774330876007145 0.066890006209065
algoritm: 41.4626663143156 0.17747130188322288
algoritm: 35.21047801942062 0.07887230067250986
algoritm: 38.455917131775685 0.1466471150213535
algoritm: 26.286060062024628 0.11396057645963807
algoritm: 31.667021872940992 0.08512565307587484
algoritm: 36.83595147894451 0.12674485010489572
algoritm: 28.330815373938794 0.10369516947304261
algoritm: 25.466838191929988 0.1873171623163389
algoritm: 33.71752943213306 0.08111071056538126
algoritm: 35.8949553735738 0.16012815380508727
algoritm: 40.00000000000002 0.1760901812651249
algoritm: 32.32700983227303 0.11846977555181859
algoritm: 23.88012834555959 0.25607375986579206
algoritm: 27.8476334776335 0.14907119849998615



